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1 概述 

SC-06底盘专为二次开发设计。底盘本身已具备吸附爬壁功能，可直行和转向爬壁，使

用遥控远程控制；底盘采用系留供电，供电电压 24V；底盘预留了 24V的供电接口、遥控控

制接口以及内部安装空间。开发过程中如有问题请联系我司工程师（扫描封面技术支持二维

码添加）。 

2 内部电路 

 

图 1 内部电路连接示意图 

 

图 2 常用插头 
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3 元件说明 

SC-06底盘主要包含电源管理模块、遥控控制模块、电机驱动模块和风机控制模块。电

源管理模块分为电源接口和分电板，遥控控制模块分为遥控和接收机，电机驱动模块分为电

机驱动板和减速电机，风机控制模块分为调速器、无刷电调和涵道风机。各元件粘贴于内部

空间，便于取下。底盘前盖和后盖均可取下两颗螺丝后开启，如下图所示。 

 

 

图 3 底盘开盖示意图 

3.1 电源管理模块 

电源管理模块安装于底盘后方，电源接口采用 XT60母头，与外部系留电源连接后底盘

通电。分电板可分出 8个接口，为 24V负载供电，需要时可焊接 XT30PW-F母头以增加供电

接口。 
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图 4 分电板 

3.2 遥控控制模块 

3.2.1 遥控 

SC-06底盘遥控已使用通道 2（右摇杆前后）和通道 3（左摇杆前后）。请勿随意调节除

通道外的按钮，遥控详细说明见附件 1。 

 

图 5 遥控通道示意图 

3.2.2 遥控接收机 

接收机用于接收遥控信号，以控制底盘运动，安装于底盘内部的右后方。通过 SBUS信

号的正负极可以向接收机供电，输入电压范围为 4.5-6V。通道 2和通道 3已使用，接收机与

遥控均已对频匹配。 
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图 6 接收机说明 

对频按键旁有指示灯，指示灯说明如下： 

慢闪：无信号； 

常亮：信号接收正常； 

快闪：正在对频。 

3.3 电机驱动模块 

3.3.1 电机驱动板 

电机驱动板用于控制减速电机，即轮子的运动，安装于底盘内部的右侧中部位置。SC-

06底盘仅支持航模电调模式。无特殊控制需求请勿调节驱动板上的按钮，改变驱动板设置。 

 

图 7 驱动板说明（航模电调模式） 



 

5 

 

3.3.2 减速电机 

减速电机安装于底盘内部的两侧，与轮子连接。电机的两条接线不分正负极，仅控制电

机旋转方向。 

 

图 8 减速电机 

表 1 减速电机参数 

输入电压 12V 

转速 35转/分钟 

功率 3.6W 

 

3.4 风机控制模块 

3.4.1 调速器 

调速器用于控制涵道风机的转速，从而调节底盘吸附力，安装于底盘外部右侧。SC-06

底盘的调速器采用手动模式，请勿随意调节 Select和 Pulse Width按键。 
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图 9 调速器说明 

表 2 调速器参数 

输入电压 5-6V 

输出信号宽度 800-2200us 

 

3.4.2 无刷电调 

无刷电调安装于底盘内部的涵道风机上，解析来自调速器的信号从而控制涵道风机转

速。油门信号线连接调速器，电源输入端连接电源接口，电机连接端连接涵道风机的电机。 

 

图 10 无刷电调说明 
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3.4.3 涵道风机 

涵道风机安装于底盘内部中间位置，与底板和顶板相接。涵道风机的三条接线仅控制电

机旋转方向，即出风方向，出风方向错误时，调换连接任意两条线即可。使用时请勿调换接

线。 

 

图 11 涵道风机 
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遥控详细说明 
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